محتواي زمينه "كنترل" براي امتحان جامع دكتري
1- مدل سازي سيستم​هاي مکانيکي، الکتريکي، الکترومکانيکي، نيوماتيکي و هيدروليکي در فضاي حالت، استخراج توابع تبديل و روش​هاي تبديل فضاي حالت به تابع تبديل و برعکس
2- کليه مفاهيم مربوط به تحليل پايداري در سيستم​هاي خطي با ضرايب ثابت، مشخصات پاسخ گذرا و ماندگار سيستم.
3- روش​هاي کلاسيک طراحي کنترل با استفاده از مکان هندسي ريشه​ها و تکنيک​هاي فرکانسي در سيستم​هاي خطي
4- تحليل و استخراج مشخصات فرکانسي سيستم​ها 
5- تحليل مشخصات کنترل پذيري، مشاهده پذيري، پايداري پذيري و ... در سيستم خطي با ضرايب ثابت 
6- طراحي کنترل به روش​هاي جاينشاني قطب در سيستم​هاي پيوسته زمان و گسسته زمان تک ورودي و چند ورودي
7- طراحي مشاهده گر به روش​هاي جاينشاني قطب در سيستم​هاي پيسته زمان و گسسته زمان تک ورودي و چند ورودي
8- طراحي کنترلر در شرايطی که اندازه گيري و فيدبک کامل متغيرهاي حالت ممکن نباشد.
9- تبديل سيستم​هاي پيوسته زمان به گسسته زمان و تحليل سيستم در حوزه Z
10- روش​هاي طراحي کنترل بهينه با تکنيک LQR
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